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Elektromechanische Hubzylinder

Serie ALI

bis 1200 N bei 10 mm/s bis 2500 N bei 3 mm/s
bis 400 N bei 30 mm/s bis 2000 N bei 4,5 mm/s

Erfahrung

bis 2500 N bei 10 mm/s
bis 1100 N bei 25 mm/s

ALI2-DC

ALI1-DC

bis 3500 N bei 5 mm/s
bis 3500 N bei 1 mm/s

. , = bis 2500 N bei 5 mm/s
bis 5000 N bei 10 mm/s . .
bis 3000 N bei 20 mm/s R

ALI3-DC ALI2-AC

 —

bis 5000 N bei 5 mm/s bis 10000 N bei 3 mm/s bis 15000 N bei 6 mm/s
bis 2000 N bei 20 mm/s bis 2000 N bei 93 mm/s bis 2000 N bei 93 mm/s

ALI3-AC ALI4-AC ALI5-AC
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Einbauempfehlungen

e Die Hubzylinder sollten durch qualifiziertes Personal eingebaut werden.

e Der elektrische Anschluss muss durch qualifiziertes Personal erfolgen.

e Esist darauf zu achten, dass der Kontakt mit der Spannungsversorgung unterbrochen ist.

e Vor der Inbetriebnahme ist unbedingt darauf zu achten, dass das Endschaltersystem (integriert oder extern)
eingestellt und angeschlossen ist!

Allgemeines zu Hubzylindern

Elektromechanische Hubzylinder sind mehrstufige Getriebe bestehend aus einem Elektromotor, einem Getriebe und
einem Spindel-Mutter-System.

Die Rotation des Motors (Getriebemotors) wird durch das Spindel-Mutter-System in lineare Bewegung umgesetzt.
Die Last darf lediglich axial wirken. Querkrafte auf die Kolbenstange sind zu vermeiden!

Dabei ist es egal, ob die Last ziehend oder driickend zu bewaltigen ist. Wobei eine gezogene Last zu bevorzugen ist.
Die wesentliche Funktion von elektromechanischen Hubzylindern ist:

Relativ grof3e Krdfte mit relativ langsamer Geschwindigkeit zu bewegen.

Hauptbestandteile

e Elektromotor

o Getriebe

¢ Spindel-Mutter-System
¢ Kolbenstange

Elektromotor

Die in diesem Katalog bezeichneten Hubzylinder sind
mit 24VDC - Permanentmagnetmotoren ausgerustet.
12VDC auf Anfrage.

Getriebe
Die in diesem Katalog bezeichneten Hubzylinder sind
mit Schneckengetrieben ausgestattet.

Spindel-Mutter-System
Kaltgerollte Profile bei Trapezgewindespindeln, gepaart mit weichen Muttern z.B. aus Bronze.

Kolbenstange
Die Kolbenstangen sind aus verchromtem Stahl gefertigt, auf Wunsch auch aus rostfreiem Stahl.
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Allgemeine Hinweise

Auswahlkriterien
Die Hauptkriterien zur Auswahl von
Hubzylindern sind:

e Hubkraft
e Hubgeschwindigkeit

e Einschaltdauer
e Umgebungsbedingungen
e Hubldnge

e Elektrischer Anschluss

Hubkraft und Hubgeschwindigkeit

Diese beiden Parameter sind umgekehrt
proportional. Das heiRt, je hoher die
Hubgeschwindigkeit, umso kleiner die Hubkraft
(bei gleicher Leistung des Motors).

Es ist sehr wichtig, den Kraft- und
Geschwindigkeitsverlauf Gber die gesamte
Hublange zu kennen, um eventuell zusatzlich
auftretende Krafte, basierend auf
Massentragheitsmomenten, zu bertcksichtigen.

Einschaltdauer und Umgebungsbedingungen
Diese Parameter missen immer zusammen
betrachtet werden!

Die Einschaltdauer der im Katalog aufgefiihrten
Hubzylinder betragt 30% bezogen auf 5 min.

Die Umgebungsbedingungen beziehen sich auf die
Umgebungstemperatur bzw. auf StorgrofRen wie
Wasser, aggressive Flussigkeiten, Staub etc.

Die Einschaltdauer S3 —30% / 5min bezieht sich auf eine
Umgebungstemperatur von 30°C.

Der zulassige Arbeitstemperaturbereich fiir die
Standardtypen liegt zwischen -10°C und +60°C.

Beispiel:

Gewiinschte Hublange: 200 mm
Gewiinschte Hubgeschwindigkeit: 20 mm/s
Erlaubte Einschaltdauer: 30% auf 5 min

1) Umrechnung der Lastspiele/h in Lastspiele/ 5min:
60 min/5min = 12 => 1 Lastspiel in 5 Minuten

2) einsetzen in die Formel:

(200mm + 200mm) x s x 1 Lastspiel x 1min

ED = =6%

20mm x 5min x 60 s

Spannungsversorgung

Die AnschluBspannung der hier dargestellten
Hubzylinder ist 24VDC und 12VDC.

Selbsthemmung

Die GroRe Selbsthemmung ist relativ.

Sie hangt vom Wirkungsgrad des Zylinders, der
Umgebung (z.B. Vibration) und dem VerschleiR ab.

Ein Zylinder, der anfangs noch selbsthemmend ist, kann
unter gewissen Umstanden nach langerer Laufzeit die
Selbsthemmung verlieren.

Bei den Zylindern in der Auswahltabelle wird jeweils
eine Empfehlung zum Einsatz einer Federkraftbremse
ausgesprochen, um eine Selbsthaltung des Zylinders zu
erzielen.

Einbau des Hubzylinders

Schon in der Konstruktionsphase ist es sehr wichtig,
korrekte Befestigungspunkte vorzusehen, sodass keine
radialen Krafte auf die Kolbenstange oder den gesamten
Zylinder einwirken kdnnen.

Beim Einbau in die Maschine ist dieses nochmals zu
Uberprufen.

Wahrend der Konstruktion sollte weiterhin darauf
geachtet werden, nicht zu klein zu dimensionieren.

Die einfache Regel ist, die nachst grofSere angegebene
Hubldange zu wahlen.

Das vereinfacht die Schaltvorgange, und verhindert das
Fahren auf den ““inneren Block™.

Das Fahren auf den “inneren Block™ zerstort die
Mechanik des Hubzylinders.

Alle Hubzylinder werden nach UNI EN ISO 9001 gefertigt und sind CE zertifiziert.

Sie werden grundsatzlich kundenspezifisch produziert, sodass sichergestellt ist, dass genau das geliefert
wird, was der Kunde benotigt. Daraus ergibt sich die relativ lange Lieferzeit.

Bei Abrufauftragen kann natirlich sehr kurzfristig geliefert werden - ab dem 2. Abruf.
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Elektrische und elektronische Kontrollmechanismen

Mechanische Endlagenschalter, deren einstellbare Schaltnocken (siehe Bild 2) Microschalter betétigen, sind in der
Regel sehr genau. Die Signale werden dann (iber Schiitze oder Relais ausgewertet (bei einigen kleinen DC-Hubzylin-
dern kann der Endschalter Giber Dioden auch direkt als Ein-/Ausschalter genutzt werden. Siehe Beschreibung der
einzelnen Typen).

Die Einstellanweisung ist der mitgelieferten Betriebs- und Wartungsanleitung zu entnehmen.

Magnetische Endlagenschalter ausgefiihrt als Reedschalter “'SchlieBer™ oder “*Offner™" werden hauptsachlich bei
grolRen Hubldangen eingesetzt, da dort die mechanischen Endschalter nicht mehr einsetzbar sind.

Bei Zylindern mit Verdrehsicherung konnen diese Schalter nicht eingesetzt werden.

Die Schaltgenauigkeit der Reedschalter ist nicht so hoch wie beim mechanischen Endschalter.

Dies hangt mit der Schaltbandbreite zusammen. Schalter

- -<— Schaltbandbreite

Potentiometer zur analogen Wegerfassung
Diese Art der Wegerfassung funktioniert nur zusammen mit dem mechanischen Endschalter.

Prinzipdarstellung einstellbarer mechanischer Endschalter

analoge Wegerfassung

(optional)

Schalter 3 Schaltnocke 3
Schalter 2 Schaltnocke 2
Schalter 1 Schaltnocke 1

Dritter Schalter optional

Schalter

Schaltnocke

Das Potentiometer gibt als Absolutwert die jeweilige Stellung der Kolbenstange wieder. Auf Grund der Linearitat kann
eine Skala von 0 Hub bis zum max. Hub erstellt werden.

Beispiel:

Der Hubzylinder hat 200mm Hubldnge. Das Poti hat gesamt 10 k Ohm

Es wird eingestellt Hub= 0 entspricht 100 Ohm, dann ergibt sich bei 200 mm Hublange

z.B. 5 k Ohm. Die Differenz der beiden Werte ergibt dann linear die Skala fiir die einzelnen Hublangen-punkte.



q‘ M ALI1 F-DC und ALI1P F-DC
L@J|||m@@wﬁmW\}}@Antn’ebsz‘ec/m//(

q3

Modell ALI1F und ALI1PF

- Antrieb - DC Permanentmagnetmotor

- AnschluBspannungen 12V=, 24V= (standard)
- Hubléingen 50mm und 100mm

- Schneckengetriebe, dadurch sehr leiser Lauf
- Trapezgewindespindel

- Verchromte Kolbenstange

- Lebensdauerschmierung

- Schutzart IP 65

- Temperaturbereich -10°C bis +60°C

- Einschaltdauer 30% bezogen auf 5 min.

- Endschalter von auf3en einstellbar

- Verdrehsicherung auf Anfrage moglich

- Impulsgeber auf Anfrage moglich

- Kompakte Bauweise

- Einfache Montage
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Hubgeschwindigkeit / Hubkraft - Diagramm - 24V=
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Hubkraft max. / | Hubgeschw. /| Typ | Motordrehz./| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s 1/min mm mm
400 siehe Diagramm M09 6000 6 12 3
580 siehe Diagramm MO6 6000 9 12 3
1200 siehe Diagramm MO03 6000 18 12 3

Die angegebenen maximalen dyn. Krafte bzw. Strome diirfen nicht liberschritten werden!
Eine Uberschreitung kann die Zerstorung des Antriebs zur Folge haben.
In einem solchen Fall entfillt jegliche Garantie!
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A3 = Kugelgelenkkopf DIN71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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Hubgeschwindigkeit / Hubkraft - Diagramm - 24V=
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Hubkraft max. / | Strom max. /| Hubgeschw. /| Typ [ Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N A mm/s 1/min mm mm
2000 3,8 siehe Diagramm MO3 6000 36 12 3
2500 3,5 siehe Diagramm MO04 6000 54 12 3
2500 2,7 siehe Diagramm MO5 6000 108 12 3
2500 1,8 siehe Diagramm MO6 6000 324 12 3

Die angegebenen maximalen dyn. Krifte bzw. Strome diirfen nicht tiberschritten werden!
Eine Uberschreitung kann die Zerstérung des Antriebs zur Folge haben.
In einem solchen Fall entfallt jegliche Garantie!
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Endschalter

Einstellung der Endschalter

Ausfiihrung mit 2 Schaltern min. 35

Ausflihrung mit 3 Schaltern| _min. 25 min. 35
nur auf Anfrage

o8 -
O] lele
J /
l hinten itti vorn
q ™

—

2 Schalter Standard, 3 Schalter auf Anfrage (nur 100 mm Hub)

AnschluR der Endschalter

|
|

el

EC

1. Endschalter in ,,Diodenschaltung” - fiir Hubrichtungswechsel lediglich Umpolung nétig.

2. Endschalteranschliisse rausgefiihrt, Hubrichtungswechsel tiber Schiitz- oder Relaisschaltung
oder Uber Steuerplatine (im Programm enthalten)

3. Wie bei 2. nur mit 3 Schaltern

Spannung ohm’sche Last induktive Last
bis 125 V-AC 5A 2A
bis 250 V-AC 5A 2A

bis 30 V-DC 5A 3A

bis 50 V-DC 1A 1A
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Modell ALI2 und ALI2P

- Antrieb - DC Permanentmagnetmotor

- AnschluBspannungen 12V=, 24V= (standard)
- Schneckengetriebe, dadurch sehr leiser Lauf
- Trapezgewindespindel

- Verchromte Kolbenstange

- Lebensdauerschmierung

- Schutzart IP 65

- Temperaturbereich -10°C bis +60°C

- Einschaltdauer 30% bezogen auf 5 min.

- Endschalter einstellbar

- Analoge Wegerfassung auf Anfrage

- Verdrehsicherung auf Anfrage moglich

- Impulsgeber auf Anfrage moglich

- Analoge Wegbestimmung auf Anfrage maoglich
- Kompakte Bauweise

- Kinderleichte Montage
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Hubldnge > 320 mm : X = 188 Hubldnge > 320 mm:Y =192
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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Hubgeschwindigkeit / Hubkraft - Diagramm - 24V=
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Hubkraft / | Hubgeschw. /| Typ | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s 1/min mm mm
1100 siehe Diagramm M10 3000 7 16 8
1500 siehe Diagramm M11 3000 5 16 4
2000 siehe Diagramm M12 3000 7 16 4
2500 siehe Diagramm M13 3000 10 16 4
2500 siehe Diagramm M14 3000 21 16 4

Die angegebenen maximalen dyn. Krafte bzw. Strome diirfen nicht liberschritten werden!
Eine Uberschreitung kann die Zerstorung des Antriebs zur Folge haben.
In einem solchen Fall entfillt jegliche Garantie!
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i hanischem E hal . .
mit mechanischem Endschalter w"lm@@ﬁmW})@Aﬂl‘f/EbSl"EC/)/?//(
82.5
55
51
76 115
M <z310r4o;(‘))1
_ | |H N s
H— RIS -~ 1
10m0;0" g N
68 A e
13 B 10
1025 il
13 90 C
| | ‘
= ﬁ = 2:: I ﬁ MaBe Hub <= 320 mm Hub > 320 mm.
R M ‘ A 70 + Hub 80 + Hub
B 138 + Hub 148 + Hub
G 30 L0
Frontbefestigungen
10 70" $10. Ho 310 0" 31011 o
P . & :
@ 3 | ;a : 3
13 B = X + Hub | 12 13 B =Y + Hub N
26 53 o 2% 571 S|
i = v
11 {hasm== =23 Rl fii===;
P
Hublange <= 320 mm : X = 201 Hublange <= 320 mm : Y = 205
Hublange > 320 mm : X =211 Hublange > 320 mm:Y =215
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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: . mit magnetischem Endschalter
vllmmediive Antriesstechnik t magnetischem Endschalte
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Hublange <= 320 mm : X =212 Hublange <=320 mm : Y = 216
Hublédnge > 320 mm : X = 222 Hubldnge > 320 mm:Y =226
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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Hublange <=320 mm : Y = 182

Hubldnge <= 320 mm : X = 178
Hubldnge > 320 mm:Y =192

Hublédnge > 320 mm : X = 188

A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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Hubgeschwindigkeit / Hubkraft - Diagramm - 24V=
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Hubkraft / | Hubgeschw./| Typ | Motordrehz./| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s 1/min mm mm
3500 siehe Diagramm MO5 4000 35 16 4
3500 siehe Diagramm MO6 4000 50 16 4
3500 siehe Diagramm MO7 4000 105 16 4
3500 siehe Diagramm M08 4000 210 16 4
3500 siehe Diagramm M09 4000 441 16 4

Die angegebenen maximalen dyn. Krifte bzw. Strome diirfen nicht tiberschritten werden!
Eine Uberschreitung kann die Zerstérung des Antriebs zur Folge haben.
In einem solchen Fall entfallt jegliche Garantie!
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mit mechanischem Endschalter w"lm@@ﬁm\UU)@Antf/'ebstec/)n/'/(
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Hublange <= 320 mm : X = 201 Hublange <= 320 mm : Y = 205
Hublédnge > 320 mm : X = 211 Hubldnge > 320 mm:Y =215
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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Hubldange > 320 mm : X = 222 Hublange > 320 mm :Y =226
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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Prinzipdarstellung einstellbarer mechanischer Endschalter

Schalter

i

mﬂﬂl I

—
i=H)

1

Schaltnocke

Potentiometer fiir
L ~analoge Wegerfassung
(optional)

Schalter 3
Schalter 2
Schalter 1

Schaltnocke 3

Schaltnocke 2

Schaltnocke 1

Dritter Schalter optional

Technische Daten verstellbarer mechanischer Endschalter
Spannung 250V AC
ohm’sche Last 10A
induktive Last 2A
Ausfuhrung Wechsler

Potentiometer

222.2
3
|
|
e r—ﬂ
- '\/J-\, -

Technische Daten Potentiometer
analoge Wegerfassung (optional)

Max. Verdrehwinkel
Widerstand
Spannungsbereich
Linearitat

Toleranz
Temperaturkoeffizient

340° +/-3
10 kQ

max. 10 V
+/-2%
+/-20 %
600 ppm / °C

Schaltbild Magnetendschalter
L,Offner”

o)
braun

|

blau

" Offner "

Technische Daten Magnetendschalter

Spannung DC
Spannung AC

Stom @ 25° C
Leistung
AnschluBkabel

Lange AnschluRkabel

3/110V
3/110V

0,5A

20 VA

PVC 2x0,14 mm
2,5m

Lagerbock (hintere Befestigung)
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Modell ALI3 DC

- Antrieb - DC Permanentmagnetmotor

- AnschluBspannungen 12V=, 24V= (standard)
- Schneckengetriebe, dadurch sehr leiser Lauf
- Trapezgewindespindel

- Verchromte Kolbenstange

- Lebensdauerschmierung

- Schutzart IP 65

- Temperaturbereich -10°C bis +60°C

- Einschaltdauer 30% bezogen auf 5 min.

- Endschalter einstellbar

- Analoge Wegerfassung auf Anfrage

- Verdrehsicherung auf Anfrage moglich

- Impulsgeber auf Anfrage moglich

- Kompakte Bauweise

- Kinderleichte Montage



MaRblatt ALI3-DC HIM
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= 01 335 695
S| 22 5T o w10 o0 31
s — | ° B N B
2 W — T BRT @ | =
SN [ | H M e | < '
| —| 2"
|
®59
AT
3 A 103
15 B 10
=] _ 31 C
B
) = = i 01
m -
\ Mafle Hub <= 320 mm. Hub > 320 mm.
16
A 69 + Hub 79 + Hub
815 112 + Hub 122 + Hub
C 30 40
Frontbefestigungen
@10 Hn 10 hs @10 Hm $10 17
% HHKEET-0 S| % H | ) =
£ B = X + Hub | 11 19 B=Y+Hub 15
= 30 53 o = 30, 57
e 11 T —+= - 11 T 1 =
~| TR T i % = |Jﬂ‘|‘EE[IT__N ~|T—Tf 3 % H I:@EIE__
| he A | e 2
Hublange <= 320 mm : X =175 Hublange <= 320 mm :Y =179
Hublange > 320 mm : X =185 Hubldnge > 320 mm:Y =189
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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Hubgeschwindigkeit / Hubkraft - Diagramm - 24V=

o A
Eo5—1
=20 . L2
15 —— T
——— . MO3
10 M04
5 MO
1000 2000 3000 4000 5000
F/N
Strom / Hubkraft - Diagramm - 24V=
<C
= 10} MO3
8 2 P
1 L1
6 L1 L] MO04
LT ] e
4 | —— | L ——"M05
A // ///////
mRAEE
1000 2000 3000 4000 5(|2()/ON>

Hubkraft / | Hubgeschw. /| Typ | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s 1/min mm mm
3000 siehe Diagramm MO02 5000 26 16 8
5000 siehe Diagramm MO3 5000 26 16 4
5000 siehe Diagramm MO04 5000 69 16 8
5000 siehe Diagramm MO5 5000 69 16 4

Die angegebenen maximalen dyn. Krafte bzw. Strome diirfen nicht liberschritten werden!
Eine Uberschreitung kann die Zerstorung des Antriebs zur Folge haben.
In einem solchen Fall entfillt jegliche Garantie!



MaRblatt ALI3 F-DC

mit mechanischem Endschalter
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+0.1 1175
®10Mo, v 76 | = ®10mMo; 0 335 695
|
P | B : u - - H-{@“@} =
| = | S \\r/ ol
n| | ® ’
=2 ' |
71
\==4
75 A 3
15 B 10 59
22, 89 . 103
~ | |
| L 1 1 _
? ——
= 6 {' 2 *LL
ASS
I | ' ] Mafle Hub <= 320 mm. Hub >320 mm.
31 A 69 + Hub 19 + corsa/stroke
113.5 B 144 + Hub 154 + Hub
C 30 40
Frontbefestigungen
@10 H11 ?10 hs @10 rm @10 H7
1 H TR T &1 = H T N 2
3 < 1B oI =] o < HIBE®) =
15 B = X + Hub | 1 19 B =Y+ Hub 15
2 30 53 o = 30, 57
— -0—/|| ] | - — -0—/|| - I —-i
~| T 3 % T H=EE=S ~| T 3 % R i ==
= e 20 | e =
Hublange <= 320 mm : X = 207 Hublange <= 320 mm :Y = 211
Hublange > 320 mm : X = 217 Hublange > 320 mm:Y = 221
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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MaRblatt ALI3 FCM -DC

mit magnetischem Endschalter

335 695
g 22 57  Schalter Schalter ¢10MO,.+8'1 31
= x i .
o _—T I—lI = — f, m
M - 0-F -[)I o) M
AS3 || = B S
e} S
o) S (Wa)
m (@)
< w | =
T I ‘\;r
@11
43 B+Hub ®59
15 C+Hub 10 103
r\
= £ — I I
o] Mafe Hub <= 320 mm. Hub > 320 mm.
o reh b
\ A A 36 46
16 ' B 105 +Hub 115 + Hub
4 C 148 + Hub 158 + Hub
815
Frontbefestigungen
@10 Hn #10 he @10 Hm 910 w7
% K- S| HH I} S
15 B =X + Hub ‘ 11 |15! B=Y +Hub I15
= 30 53 o = 30, 57
s 1 A0 T —— B 1 A1 T 1 =
Jeee  HiDeEsd | <o et
1 e A 1 e 2
Alle Hublangen : X =211 Alle Hublangen : Y = 215
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)




Schalter und Zubehor

HIM

@J|||m@@}ﬁm\‘)\})@,4m‘r/'ebsz‘ec/m//(

Prinzipdarstellung einstellbarer mechanischer Endschalter

f

1

Potentiometer fiir E
| ~analoge Wegerfassung
(optional)
) Schalter 3 Schaltnocke 3
© N Schalter 2 Schaltnocke 2
© g Schalter 1 Schaltnocke 1
e L
Dritter Schalter optional
Technische Daten verstellbarer mechanischer Endschalter
Schalter Spannung 250V AC
ohm’sche Last 10A
induktive Last 2A
Schaltnocke Ausfiihrung Wechsler
Potentiometer -
3200 e |
—l Technische Daten Potentiometer
‘ . analoge Wegerfassung (optional)
e it
§ sl Max. Verdrehwinkel 340° +/-3
= d Widerstand 10 kQ
i Spannungsbereich max. 10 V
Linearitat +/-2%
Symbol Toleranz +/-20 %
% Temperaturkoeffizient 600 ppm / °C
Schaltbild Magnetendschalter
,Offner Technische Daten Magnetendschalter
" Offner "
'\ Spannung DC 3/110V
Spannung AC 3/110V
Stom @ 25° C 0,5A
Leistung 20 VA
AnschluRkabel PVC 2x0,14 mm
| Lange AnschluRkabel 2,5m
O
braun blau
Lagerbock (hintere Befestigung) - 205,
‘ @9
© < i 1 -
= ‘ A~ A~
2 . THAT ﬂ]o/
A= i <) i ‘
_J | —E I
, e e
54 || |
I < B L _
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Modell ALI2 AC

- Antrieb - 400V, 3~ oder 230V, 1~

- ATEX Zone 22 Kategorie 3 auf Anfrage

- Schneckengetriebe, dadurch sehr leiser Lauf
- Trapezgewindespindel oder Kugelumlaufspindel
- Verchromte Kolbenstange

- Lebensdauerschmierung

- Schutzart IP 55

- Temperaturbereich -10°C bis +60°C

- Einschaltdauer 30% bezogen auf 5 min.

- Endschalter einstellbar

- Analoge Wegerfassung auf Anfrage moglich
- Verdrehsicherung auf Anfrage moglich

- Impulsgeber auf Anfrage moglich

- Kompakte Bauweise

- Kinderleichte Montage
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ALI2-AC 230/400 V, 3~, Trapezgewinde

Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kW 1/min mm mm
650 50 IEC 56/50 0,09 2800 7 16 8
850 40 IEC 56/50 0,09 2800 5 16 4
1000 30 IEC 56/50 0,06 1400 7 16 8
1400 20 IEC 56/50 0,06 1400 5 16 4
2200 10 IEC 56/50 0,06 1400 10 16 4
2500 5 IEC 56/50 0,06 1400 21 16 4
ALI2-AC 230V, 1~, Trapezgewinde
Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kw 1/min mm mm
300 50 IEC 56/50 0,09 2800 7 16 8
450 40 IEC 56/50 0,09 2800 5 16 4
600 30 IEC 56/50 0,06 1400 7 16 8
800 20 IEC 56/50 0,06 1400 5 16 4
1200 10 IEC 56/50 0,06 1400 10 16 4
2500 5 IEC 56/50 0,06 1400 21 16 4
ALI2-AC 230/400 V, 3~, Kugelgewinde
Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kw 1/min mm mm
1500 36 IEC 56/50 0,09 2800 5 14 4
1800 24 IEC 56/50 0,09 2800 7 14 4
2000 16 IEC 56/50 0,06 1400 5 14 4
2500 8 IEC 56/50 0,06 1400 10 14 4
2500 4 IEC 56/50 0,06 1400 21 14 4

Die angegebenen maximalen dyn. Krifte bzw. Strome diirfen nicht liberschritten werden!
Eine Uberschreitung kann die Zerstorung des Antriebs zur Folge haben.
In einem solchen Fall entfallt jegliche Garantie!
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MaRblatt ALI2-AC
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13 B 10 94
45 A 55
B10m0,0" ’ | #10m0" I7c B
S Al
- CERL | BB
T s - 5
| ' -
| Vil | Wl 2| a
| |}|| | S| S| S
] HES | < &
' - | =
| ! =
I | | | E
N——, —T— R
147 mit Bremsmotor 3104
119 mit Bremsmotor
g LN Malle Hub <=320 mm. Hub > 320 320 mm.
m A 70+ Hub 80 + Hub
B 115 + Hub 125 + Hub
C 30 40
Frontbefestigungen
810 0" $10, He $10 70" #1017 =
~ oy
13 B =X+ Hub | 12 13 B=Y + Hub I
LNCERE = 26 51 =&
% M:: = % EHEE
A
Hubldnge <=320 mm : X =178 Hublange <= 320 mm : Y = 182
Hubldnge > 320 mm: X =188 Hublange > 320 mm:Y =192
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)




MaRblatt ALI2 F-AC g?M

i hanischem E hal : .
mit mechanischem Endschalter wmm@@ﬁmw@Antnebstec/’n//(
94
B 10 55
68 A 51
6 o 415
- . ®10mo; 0
g LN
& ! | I - =
=GR — 1 2 s
P O O g
¢10r/|o;+g'1 N . £
p % S
<l -
S
— 147 mit Bremsmotor |- ) m
102.5
390 30 2104
) 119 mit Bremsmotor
o~ & Make Hub <= 320 mm. Hub >320 mm.
A 70 + Hub 80 + Hub
138 + Hub 148 + Hub
C 30 40
Frontbefestigungen
310 73" 310, g 10 0" 310,41 o
S <
13 B =X + Hub | 12 13 B=Y + Hub || 15
25 o 26 51 S|
% m:z = % -EHE@
A
Hublénge <= 320 mm : X = 201 Hublénge <= 320 mm : Y = 205
Hublange > 320 mm : X = 211 Hublange > 320 mm:Y =215
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)




J=11 MaRblatt ALI2 FCM-AC

@J"'m@@ﬁm\UU)@Aﬂl"f/‘EbSl"EC/I/?/'/( mit magnetischem Endschalter
C+Hub 10 94
45 B+Hub o 55
+0.1 £V,
$10Mo; 0 Schalters | Schalter ¢10m0; 0 b15 g
3 e
|| E
0 LBj o & %
T o)
=
~N
N
N , N ) ~
147 mit B t
mit Bremsmotor 3104
19.5 119 mit Bremsmotor
13 66.5 A
Mafe Hub <= 320 mm. Hub > 320 mm.
o~ [Ng] t
) == oT—— . 1M - A 36 L6
| I Al EN B 104 + Hub T + Hub
| = N\~ 'H = C 149 + Hub 159 + Hub
Frontbefestigungen
10 0" 10, He 10 0" 310.H1 o
S o8
13 B = X + Hub | 12 13 B=Y + Hub | 15
253 = 2% 51 S|
% MZZ = % EHE%
A
Hublange <= 320 mm : X =212 Hublange <= 320 mm : Y = 216
Hublédnge > 320 mm : X =222 Hubldnge > 320 mm :Y =226
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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13 155+Hub 10 9L
w01 || 45 110+Hub w1 | 55
®10mo; 0 ‘ ®10mo; 0 15 L
s
IR ——
: afl 5
Ml .
I \ Nl =
| |}|| NI
| - = &
| - A
I =
I J | I = RT’
| 14 Tmit Bremsmotor 3104
19.5 119 mit Bremsmotor
13 66.5
355
S  —
e o giszl
~| ™ = H BH
= m "% |H|
Frontbefestigungen
100" 10, 18 010 o O10.H7
) = i =
<& — <& -
13 B =X+ Hub | 12 13 B=Y +Hub 15
25 e 2% 51 S|
= oo == = I === P
_q

Alle Hublangen : X =218 Alle Hublangen : Y = 222

A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)



J=11 MaRblatt ALI2F-VRS-AC

@JNm@@JWmW})@Aﬂl"f/‘ebSl‘EC/I/?/'/( mit mechanischem Endschalter
9L
178+Hub 10 o]
68 110+Hub 51
76 415
- | #10m0;0"
S M l © JF M - et
> 1 : i - E
201 =
®10Mo; 0 | LA LN @
T S 3| &
n| o~ =
® ! ~ ©
& -
N J 147 mit Bremsmotor [ / i
102.5
3 90 35.5 $104
~T= i I—‘ 119 mit Bremsmotor
TS ere e g
Frontbefestigungen
310 70" 310, Hg 10 /0" 310,41 o
S s
13 B =X+ Hub | 12 13 B=Y + Hub | 15
2 53 = 2% 51 S|
o= s == d==1 . lE === P
A
Alle Hubladngen : X = 241 Alle Hublangen : Y = 245
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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Prinzipdarstellung einstellbarer mechanischer Endschalter

f

1

Potentiometer fiir E
| ~analoge Wegerfassung
(optional)
) Schalter 3 Schaltnocke 3
© N Schalter 2 Schaltnocke 2
© g Schalter 1 Schaltnocke 1
e L
Dritter Schalter optional
Technische Daten verstellbarer mechanischer Endschalter
Schalter Spannung 250V AC
ohm’sche Last 10A
induktive Last 2A
Schaltnocke Ausfiihrung Wechsler
Potentiometer -
3200 e |
—l Technische Daten Potentiometer
‘ . analoge Wegerfassung (optional)
e it
§ sl Max. Verdrehwinkel 340° +/-3
= d Widerstand 10 kQ
i Spannungsbereich max. 10 V
Linearitat +/-2%
Symbol Toleranz +/-20 %
% Temperaturkoeffizient 600 ppm / °C
Schaltbild Magnetendschalter
,Offner Technische Daten Magnetendschalter
" Offner "
'\ Spannung DC 3/110V
Spannung AC 3/110V
Stom @ 25° C 0,5A
Leistung 20 VA
AnschluRkabel PVC 2x0,14 mm
| Lange AnschluRkabel 2,5m
O
braun blau
Lagerbock (hintere Befestigung) 205,
‘ @9
© < i 1 -
= ‘ A~ A~
2 . THAT ﬂ]o/
A= i <) i ‘
_J | —E I
, e e
54 || |
I < B L _
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Modell ALI3 AC

- Antrieb - 400V, 3~ oder 230V, 1~

- ATEX Zone 22 Kategorie 3 auf Anfrage

- Schneckengetriebe, dadurch sehr leiser Lauf
- Trapezgewindespindel oder Kugelumlaufspindel
- Verchromte Kolbenstange

- Lebensdauerschmierung

- Schutzart IP 55

- Temperaturbereich -10°C bis +60°C

- Einschaltdauer 30% bezogen auf 5 min.

- Endschalter einstellbar

- Analoge Wegerfassung auf Anfrage moglich
- Verdrehsicherung auf Anfrage moglich

- Impulsgeber auf Anfrage moglich

- Kompakte Bauweise

- Kinderleichte Montage
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Leistungsdaten ALI3-AC
vllmmedriveantriesstechnik

ALI3-AC 230/400 V, 3~, Trapezgewinde

Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kw 1/min mm mm
2000 20 IEC 56/50 0,09 2800 26 16 12
2200 14 IEC 56/50 0,09 2800 26 16 8
3500 7 IEC 56/50 0,09 2800 26 16 4
5000 5 IEC 56/50 0,09 2800 69 16 8
5000 2,5 IEC 56/50 0,09 2800 69 16 4
ALI3-AC 230V, 1~, Trapezgewinde
Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kW 1/min mm mm
900 20 IEC 56/50 0,09 2800 26 16 12
1000 14 IEC 56/50 0,09 2800 26 16 8
1800 7 IEC 56/50 0,09 2800 26 16 4
2500 5 IEC 56/50 0,09 2800 69 16 8
4500 2,5 IEC 56/50 0,09 2800 69 16 4
ALI3-AC 230/400 V, 3~, Kugelgewinde
Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kW 1/min mm mm
5000 7 IEC 56/50 0,09 2800 26 14 4
5000 3 IEC 56/50 0,09 2800 69 14 4

Die angegebenen maximalen dyn. Krifte bzw. Strome diirfen nicht liberschritten werden!
Eine Uberschreitung kann die Zerstorung des Antriebs zur Folge haben.
In einem solchen Fall entfallt jegliche Garantie!
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MaBblatt ALI3-AC
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116.5
- » B 10 p35_ 83
£ L3 A 31
° ! Q |
= s - %
s S -
|
I
| ~ E
l =
N, ™
14T mit Bremse @104
119 mit Bremse
A
MaRe Hub <= 320 mm. Hub > 320 mm.
A 69 + Hub 79 + Hub
B 112 + Hub 122 + Hub
C 30 40
Frontbefestigungen
@10 111 310 hs ®10 Hm 310 1
_—I._<_
% E IMrH_I ol 2] % 5 I T WA
15 B =X+ Hub | 1l 15 B =Y + Hub 15
= 30 53 o = 30, 57
—~ 1 1 T —+= — 1 14 7 | __‘\I
~ | T3 R i % = |jﬂ‘|‘EEIT__N ~| TR 3 % H I:@EEE__
| e A | e 2
Hublange <= 320 mm : X =175 Hublange <= 320 mm :Y =179
Hubladnge > 320 mm : X =185 Hubladnge > 320 mm:Y =189
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)




MaRblatt ALI3 F-AC

mit mechanischem Endschalter
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15 B
5 A
[
I —
s [«8)
(7]
~ ®10Mo; H1 =l - 5
e o~ m
«© -+
- E
A
S — ™
147 mit Bremse . e
119mit Bremse
22 89 2
i )
_ T =
— 4 e—
Py - 1 B= I Al E
=+ = ml ’ ‘
®© 1]l C
Mafe Hub <= 320 mm. Hub < 320 mm.
16 A 69 + Hub 79 + Hub
31 B 14 + Hub 154 + Hub
C 30 40
Frontbefestigungen
@10 H11 ?10 hs @10 rm @10 H7
1 H TR T &1 = H T N 2
3 < 1B oI =] H < HIBE®) =
15 B =X+ Hub | 11 |15! B=Y + Hub !15
= 30 53 o = 30, 57
— -0—/|| - | - — -0—/|| - I —-i
o~ l\-"_v_l 3 = |:'ﬂ_IEE——N o~ L\-O—U'I 3 - |:@E$__
= e 20 | e =
Hublange <= 320 mm : X = 207 Hublange <= 320 mm :Y = 211
Hublange > 320 mm : X = 217 Hublange > 320 mm:Y = 221
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)




MaRblatt ALI3 FCM-AC

mit magnetischem Endschalter
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116.5
15 C+Hub 10 335 83
E L3 B+Hub 31 ot
= f m
s | q
% —.s._ EB
Y ' ) E
1O+(C).1 _ %
| 8| §
B E
5 7
=5 o~N
N ) m
129
104
1477 mit Bremsmotor
119 mit Bremsmotor
22 57
O
3 N
Ps
Maf Hub <= 320 mm. Hub > 320 mm.
o —
M 1 = A 36 L6
A B 105 + Hub 115 + Hub
C 148 + Hub 158 + Hub
16
31
Frontbefestigungen
®10 Hn 310 hs ®10 Hn 310 1
_—I._<_
% H TR T 61 = % ] . &
=h SN H | /AN
15 B = X+ Hub | 1l 13 B =Y + Hub 15
= 30 53 o = 30, 57
—~ 1 1 T —+= — 1 1_4 7 | __‘i
~ | T3 TR i % = |:m_I'EEIT——N ~| TR 3 % H I:@EEE__
| e A | e 3
Alle Hublangen : X = 211 Alle Hublangen : Y = 215
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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116.5
¥ 152+Hub 10 EER 83 i
=z L3 109+Hub 31 A
-— | LN ]
© N
2 _______ Bl T S 1 e
S ASS o
0.1 ) E
100 R
x [aa)
=
! o
: <
1477 mit Bremsmotor P10k
27 57 o 119 mit Bremsmotor
S| s
o l% ] I _EJ___‘BE
16
31
Frontbefestigungen
@10 w1 ®10 ns @10 Hm @10 H7
% K- S| % : IE@
15 B =X+ Hub | 1l 15 B =Y + Hub 5
= 30 53 o = 30, 57
e~
B 10 = —+= B 11 = i B
gES e | <[54 | R ii===i
e N | e 2
Alle Hublangen : X = 211 Alle Hublangen : Y =215
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)




J=11 MaRblatt ALI3F-VRS-AC
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117.5
15 184 +Hub 10 B35 83
= 75 109+Hub
> i
A 7= 1 |
®10Mo; 1 0 _| £
o ms. 5 8
© ! H =
| H =
| | B
N — N — ™
14'Imit Bremse 129 | | 3104
119 mit Bremse
22 89 N=
i SN
— 'F_
S [ ——
2| ST s
= Al 35
16 76
31
Frontbefestigungen
$10 Hn ®10 hs @10 $10 Hy
‘ gyl
15 B =X+ Hub | 1l 15 B =Y + Hub 15
= 30 53 o = 30, 57
e 1 71 T —+= 5 10 7 1 =
RSy —HDOHEETS | &4 | =t
| e A | e 2
Alle Hublangen : X = 247 Alle Hublangen : Y = 251
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)
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Prinzipdarstellung einstellbarer mechanischer Endschalter

f

Potentiometer fiir E
| ~analoge Wegerfassung
(optional)
© Schalter 3 Schaltnocke 3
© N Schalter 2 Schaltnocke 2
© g Schalter 1 Schaltnocke 1
e L
Dritter Schalter optional
Technische Daten verstellbarer mechanischer Endschalter
Schalter Spannung 250V AC
ohm’sche Last 10A
induktive Last 2A
Schaltnocke Ausfiihrung Wechsler
Potentiometer -
3200 e |
—l Technische Daten Potentiometer
‘ . analoge Wegerfassung (optional)
e it
§ sl Max. Verdrehwinkel 340° +/-3
= d Widerstand 10 kQ
i Spannungsbereich max. 10 V
Linearitat +/-2%
Symbol Toleranz +/-20 %
% Temperaturkoeffizient 600 ppm / °C
Schaltbild Magnetendschalter
,Offner Technische Daten Magnetendschalter
" Offner "
'\ Spannung DC 3/110V
Spannung AC 3/110V
Stom @ 25° C 0,5A
Leistung 20 VA
AnschluRkabel PVC 2x0,14 mm
| Lange AnschluRkabel 2,5m
O
braun blau
Lagerbock (hintere Befestigung)
Ty 7
B 29 &0
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Modell ALI3 AC

- Antrieb - 400V, 3~, 230V, 1~ und DC 12/24 V=
- ATEX Zone 22 Kategorie 3 auf Anfrage

- Schneckengetriebe, dadurch sehr leiser Lauf

- Trapezgewindespindel oder Kugelumlaufspindel
- Verchromte Kolbenstange

- Lebensdauerschmierung

- Schutzart IP 55

- Temperaturbereich -10°C bis +60°C

- Einschaltdauer 30% bezogen auf 5 min.

- Endschalter einstellbar

- Analoge Wegerfassung auf Anfrage moglich

- Verdrehsicherung auf Anfrage moglich

- Uberlast-Rutschkupplung auf Anfrage moglich
- Sicherheitsmutter auf Anfrage moglich

- Impulsgeber auf Anfrage moglich

- Kompakte Bauweise

- Kinderleichte Montage
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ALI4-AC 230/400 V, 3~, Trapezgewinde

Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kw 1/min mm mm
2000 93 IEC71* 0,55 2800 4 18 8
3400 47 IEC 71* 0,55 2800 4 18 4
4600 23 IEC71% 0,37 1400 4 18 4
6800 9 IEC 63 0,22 1400 10 18 4
9500 6 IEC 63 0,22 1400 16 18 4
10000 3 IEC 63 0,13 1400 30 18 4
10000 2 IEC 63 0,13 1400 50 18 4
ALI4-AC 230V, 1~, Trapezgewinde
Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kw 1/min mm mm
1500 93 IEC71* 0,55 2800 4 18 8
2200 47 IEC71* 0,55 2800 4 18 4
3500 23 IEC 63 0,37 1400 4 18 4
5100 9 IEC 63 0,22 1400 10 18 4
7100 6 IEC 63 0,22 1400 16 18 4
7500 3 IEC 63 0,13 1400 30 18 4
7500 2 IEC 63 0,13 1400 50 18 4
ALI4-AC 230/400 V, 3~, Kugelgewinde
Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kW 1/min mm mm
3000 58 IEC 63 0,25 2800 4 20 5
3500 29 IEC 63 0,13 1400 4 20 5
4000 23 IEC 63 0,13 2800 10 20 5
6000 15 IEC 63 0,13 2800 16 20 5
8500 7 IEC 56 0,09 1400 16 20 5
10000# 4 IEC 56 0,09 1400 30 20 5

Mit DC - Motoren auf Anfrage

Die angegebenen maximalen dyn. Krifte bzw. Strome diirfen nicht liberschritten werden!
Eine Uberschreitung kann die Zerstorung des Antriebs zur Folge haben.
In einem solchen Fall entfallt jegliche Garantie!
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14 190 + Hub 12

83 107 + Hub

52

’_QiJ

|
B

|

|

|

|

|

|

\

|

|

|

|

|

4

@50
91.5

39.5
B

- 32 115
32;3 I Q
=i Q
R ng
R isd | . ¥
< N
Oo'\ = Motorabm g
H B
TSm0 iz | it0
26| 84 T N R
71red63 mit Bremse 267 146 1231
Frontbefestigungen
3127 @12 g 8127’ @12 17
— —
— N—
1] | B =253 + Hub I 14 14 B =255 + Hub \ 17
32 ” 32 .
— p— - — ] o~
3 - L | 3 - e
— *&l* ——
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)



HIM MaRblatt ALI4 FCM-AC
L@Jmm@@rﬁm\\”})@Am‘r/'ebsz‘ec/m//( mit magnetischem Endschalter

14 202,5 + Hub 12 752
53 149,5 + Hub 55.5
25
S
= )
2 S
5 o ©
o I
wn |
\
|
= l
= !
|
!
I
A | v
\ J
)
I
& 2
[\
! Motorabmessungen
) BaugroRe IEC | Ausfiihrung H K ] P
go 56 Standard 168 116 108
W mit Bremse 200 116 108
S G Y I
il I 7 I T T
Frontbefestigungen
127" 212 Hs 31270’ @12H7
— g
— —
14| | B = 265,5 + Hub e 1h B = 267,5 + Hub | |17
32 - 32 .
ol 1 = — 7 o~
2 [[[— T3 | 2 HH-— EPEBﬂEﬂ‘! o
S 24 —
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)



MaRblatt ALI4-VRS-AC HIM
L@Jmm@@(ﬁm\\‘)})@Am‘r/'ebsz‘ec/m//(

14 185 + Hub 12 752
53 132 + Hub 55.5
o 25
S -
4 | = ;
(] o
L — U . A E
N “ B |
\
m_‘—\
| 5 |
\ I
| = |
e
o ;
I
A | y
. \ J
103 2
32 85
3 '8 2
(S
o R Motorabmessungen
0 BaugréRe IEC | Ausfithrung H K ? P
w w1l e
o~ mi remse
S Lgzd! ® e el o i
nrass e [ i
Frontbefestigungen
8127’ @128 8127’ @12H7
— gom—
— —
14 | B = 248 + Hub i 1t B = 250 + Hub | |17
32 61 32 .
| " = - o~ —
o TTT" — (=) __g
S| U~ L3l | 3 (g [
i |24 N
A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)




AHIM MaRblatt ALI4F-VRS-AC
L@Jmm@@rﬁm\”\})@Am‘r/'ebsz‘ec/m/'/( mit mechanischem Endschalter

14 215 + Hub 12 76 44
83 132 + Hub [-—25
25
=-1_ = / T }
ét e e e W e e e e S |- g Ln)| ,‘,’.‘, ﬁ
| N
wn
I —
f
I
| [ © i
|
| Jd T |
1l |
| |
‘ |
1

- 32 115
52: i =
= Q|
= T
" is
8 18 < i Motorabm: g
+0. augroRe usfiihrun; []
g12 0 = 556 = AStandardg 128 : 116 1;8
mit Bremse 200 116 108
63 Standard 190 129 110
26 84 mit Bremse 235 129 110
71red63 mS|: Bimﬁe 2 267 32 ﬁi
Frontbefestigungen
+0.1 +0.1
212 212 Hs @120 @12 H7
— T —
(N |__ -
— N—
14 B =278 + Hub 1 14 14 B =280 + Hub \ 17
T T T
32 32

o I‘L’ig — 63

1 1 B
| —
2L e

A3 = Gabelgelenkkopf DIN 71752 A4 = Kugelgelenkkopf DIN 648 (K)

230
[
|
24
230
|
|
16| 12




MaRblatt ALI4FCM-VRS-AC

mit magnetischem Endschalter
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Prinzipdarstellung einstellbarer mechanischer Endschalter

Er ﬂ Potentiometer fur
! Wsung
(optional)
) ’_Eﬂuj’/ Schalter 3 Schaltnocke 3
o) Schalter 2 Schaltnocke 2
o) ? Schalter 1 Schaltnocke 1
i B ;Q
Dritter Schalter optional
Technische Daten verstellbarer mechanischer Endschalter
Schalter Spannung 250V AC
ohm’sche Last 10A
induktive Last 2A
Schaltnocke Ausfiihrung Wechsler
Potentiometer -
3.2 [
—l Technische Daten Potentiometer
‘ . analoge Wegerfassung (optional)
o g E
§ s e Max. Verdrehwinkel 340° +/- 3
=4 d Widerstand 10 kQ
i Spannungsbereich max. 10 V
Linearitat +/- 2%
Symbol Toleranz +/-20 %
@V%\r@ Temperaturkoeffizient 600 ppm / °C
Schaltbild Magnetendschalter
,Offner* Technische Daten Magnetendschalter
" Offner "
'\ Spannung DC 3/110V
Spannung AC 3/110V
Stom @ 25° C 0,5A
Leistung 20 VA
AnschluRkabel PVC 2x0,14 mm
i Lange AnschluRkabel 2,5m

blau

o)
braun
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Modell ALI5 AC

- Antrieb - 400V, 3~, 230V, 1~ und DC 12/24 V=
- ATEX Zone 22 Kategorie 3 auf Anfrage

- Schneckengetriebe, dadurch sehr leiser Lauf

- Trapezgewindespindel oder Kugelumlaufspindel
- Verchromte Kolbenstange

- Lebensdauerschmierung

- Schutzart IP 55

- Temperaturbereich -10°C bis +60°C

- Einschaltdauer 30% bezogen auf 5 min.

- Endschalter einstellbar

- Analoge Wegerfassung auf Anfrage moglich

- Verdrehsicherung auf Anfrage moglich

- Uberlast-Rutschkupplung auf Anfrage moglich
- Sicherheitsmutter auf Anfrage moglich

- Impulsgeber auf Anfrage moglich

- Kompakte Bauweise

- Kinderleichte Montage



HIM

@Jmm@@(ﬁm\‘v}}@Am‘r/'ebstec/m/'/(

Leistungsdaten ALI5-AC

ALI5-AC 230/400 V, 3~, Trapezgewinde

Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kw 1/min mm mm
2200 93 IEC71 0,55 2800 5 25 10
4400 47 IEC71 0,55 2800 10 25 10
8000 23 IEC71 0,55 2800 20 25 10
10000 12 IEC71 0,37 1400 20 25 10
# 15000 6 IEC71 0,37 1400 40 25 10
# 15000 4 IEC 63 0,37 900 40 25 10
ALI5-AC 230V, 1~, Trapezgewinde
Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugroRe kw 1/min mm mm
1600 93 IEC71 0,55 2800 5 25 10
3300 47 IEC71 0,55 2800 10 25 10
6000 23 IEC71 0,55 2800 20 25 10
7500 12 IEC71 0,37 1400 20 25 10
12400 6 IEC71 0,37 1400 40 25 10
11500 4 IEC71 0,25 900 40 25 10
ALI5-AC 230/400 V, 3~, Kugelgewinde
Hubkraft / | Hubgeschw. / Motor- Motorleist. / | Motordrehz. /| Ubersetzung | Spindel-@ / Steigung /
N mm/s baugréRe kw 1/min mm mm
4500 93 IEC71 0,55 2800 5 25 10
9000 47 IEC71 0,55 2800 10 25 10
11500 23 IEC71 0,37 2800 20 25 10
15000 12 IEC71 0,25 1400 20 25 10
# 15000 6 IEC71 0,25 1400 40 25 10
# 15000 4 IEC71 0,18 900 40 25 10

Mit DC - Motoren auf Anfrage

Die angegebenen maximalen dyn. Krafte bzw. Strome diirfen nicht liberschritten werden!
Eine Uberschreitung kann die Zerstorung des Antriebs zur Folge haben.
In einem solchen Fall entfillt jegliche Garantie!
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Magnetschalter

Schaltbild Magnetendschalter
,Offner”

Technische Daten Magnetendschalter
" Offner "

% \ Spannung DC 3/110V
Spannung AC 3/110V

Stom @ 25° C 0,5A
Leistung 20 VA
| AnschluRkabel PVC 2x0,14 mm
Lange AnschluBkabel 2,5m
O
braun blau
Lagerbock (hintere Befestigung)
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Antriebstechnik

Alle Kataloge und weitere Informationen
finden Sie auf unserer Homepage

www.atm-antriebstechnik.com
Oder kontaktieren Sie uns bei Interesse direkt
info@atm-antriebstechnik.com
05136-9208130
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